
名
称

日
付

図
名

トラ技2007-08

トランジスタ技術2007年8月号
付録基板実験回路 NゲージPWM制御実験①

PWM_PP

RB0

RB1

RB2/SS

RB3

8

1

2

3

4

5

6

CNb

RB4

RB5

OSC1/CLK1

OSC2/CLK0

9

10

11

12

13

14

15

10K

GND

GND

Vdd

NC

GND

GND

1K

+5V

2007/08/15
2007/08/15

MCLR/Vpp7

U1ATX/RC13

U1ARX/RC14

Vdd

RD9

16

17

18

19

20

GND

40
PROG_DATA

39
GND

38
RB2/SS+RA

37
PGC/SDI1/RF2+RB

36
PGD/SDO1/RF3+RC

35
SCK1/RF6+RD

34
AVdd

33
GND

32
RB6

31
RB7

30
RB8

29
RB9

28
RF4

27
RF5

26
Vdd

25
GND

24
PGC/SDI1/RF2

23
PGD/SDO1/RF3

22
SCK1/RF6

21
RD8

CNc

+5V

DUTY比変更用
(速度調整）
のボリューム

+5V

/BRAKE

SG

CHOP

IN

ENABLE

OUTAVCC

Vs
2

3

4

5

1

8

7

6

+5V

TA8440HQ
正転/逆転
切換SW

/OUTA
12 フィーダーへ

+5V

PG
10

11

COMMON

PG
9

モータ用電源へ
（DC12VMax）

ロジック用電源へ
（ＤＣ５Ｖ）

+5V

CNd

パソコンの
シリアルポートへ

1
PROG_DATA

2
GND

D-Sub9Pinﾒｽ

出力パルス確認用LED

③
⑤

モータードライバのCHOP入力がLoレベルの時に
出力がONになるので、Loレベルが長いほど高速になります。

高速

低速

中速


